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GLOVE

Para la recuperacion motriz
de la mano.
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Este guante robotico para la rehabilitacion
de la funcion manual combina neurociencia
y tecnologia robotica flexible,

Para las personas
que necesitan
rehabilitar sus
manos y dedos.

Mano
Derecha
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Hemiplejia

Paralisis
cerebral

Paciente con
lesion nerviosa

Infarto
cerebral

Hemorragia
cerebral

A traves del entrenamiento de la
mano, promueve la recuperacion
de la flexibilidad de la mano

del usuario.




Especificaciones
técnicas

icion

Compos

Presion positiva
> 150kpa

Presion negativa
<-80kpa

Flujo de gas
25 /Min

Tamano del host
170 mm x 140 mm x 80 mm

Peso
1080 gr

Correa de mano (Bateria)
3.7V, 250 mAh

Correa de mano (Voltaje)
5V

Host (Bateria)
111V, 2600 mAh

Voltaje nominal
135V

Corriente nominal
2A

Tiempo de trabajo
20 minutos

La composicion
principal del
producto son:

1. Robotic glove
(Derecho o izquierdo)
2. Correa de mano
3. Host

Host
Modo automatico,
espejo y suave

Visualizacion de
energia de 5 barras

Visualizacion del
tiempo (max. 20 min)

Visualizacion de nivel
de intensidad

Configuracion del
guante

Los dedos se

pueden entrenar
secuencialmente

mediante una

simple operacion.
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Correa de mano
espejo

En el modo espejo,
presiona el boton de
imagen en espejo
dentro de la correa
con un dedo, y la otra
mano con guante lo
sujetara firmemente
al mismo tiempo.
Suelta el botdn, y la
mano se extendera
al mismo tiempo.

El disefo:

El producto es
estéticoy de alta
calidad, utilizando
ABS, caucho PE,
PC transparente y
otros materiales.
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Encuéntranos

San Borja
Calle Jorge Ezeta 485 Int. 301

San Martin de Porres
Av. Sol de Naranjal MZ B Lt 02 SMP

Arequipa
Av Estados Unidos 206 3er Piso,
Bustamante y Rivero

Visita nuestra
pagina web
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